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Namaceci box pro potahovani vzork

Navod k obsluze a udrzbé
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Zasady bezpe€ného pouzivani pristroje

e Pred instalaci a pouzivanim pfistroje prostudujte tento navod k pouziti.

e Pfistroj je navrzen pro pouziti ve vnitfnich prostorech a v normalnim prostfedi. Neni dovoleno
pouzivat pfistroj ve venkovnim prostfedi ani v prostfedi se zvySenym nebezpecim urazu
elektrickym proudem pfipadné v prostfedi s nebezpedim vybuchu. Ani vedeni propojovacich
kabell a komunikacnich kabeldl USB a RS232 nesmi zasahovat do jiného nez normalniho a
vnitiniho prostiedi.

e Pro propojeni Fidici jednotky a potahovaciho boxu pouzivejte jen kabely dodané vyrobcem.

¢ Neni dovoleno zasahovat rukama nebo jinou ¢asti téla do potahovaciho boxu, pokud je vozik
pojezdu v pohybu.

e Nikdy nepouzivejte zafizeni pokud jevi znamky poSkozeni nebo je jeho chovani neobvyklé.
Pokud zjistite zavadu nebo neobvyklé chovani odpojte zafizeni od elektrické sité a kontaktujte
vyrobce pro zajisténi opravy.

Instalace pristroje

Vizualné zkontrolujte zda nebyl pfistroj pfi dopravé poskozen. Pokud ano vratte jej dodavateli
k opravé.

Pfi umisténi potahovaciho boxu na stole:
e Potahovaci box umistéte na rovnou a pevnou podlozku, tak aby byl stabilné polozen a
nehrozilo pfevrzeni.

PFi montazi na sténu:
e Pro montaz na sténu vyuzijte ¢tyfech upeviiovacich matic se zavitem M8, ktera jsou umistény
v ramu pristroje na jeho zadni strané.
e Pfipeviiovaci konzole neni dodavana s pfistrojem.
e Sténa, na kterou je pfistroj upeviiovan a upevnovaci konzole musi byt provedeny tak, aby
odolaly zatizeni &tyfnasobku vahy pfistroje (tedy 80kg)

Ridici jednotku umistéte na rovnou a pevnou podlozku tak, aby byla v dosahu propojovacich kabeld.
Pfipojte propojovaci kabely a pfipojte fidici jednotku do elektrické sité 230V / 50Hz.

Tim je instalace pfistroje dokoncena.

Charakteristika pristroje

Pfistroj je ur€en k nanaseni vrstev na destiCky a podobné pfedméty namacenim a tazenim
z lazné.

Namaceci cyklus zahrnuje nastaveni posuvu do parkovaci (manipulacni) polohy, pfestaveni
posuvu do vychozi (horni) polohy nad namaceci lazni, €asovou prodlevu pfed vlastnim namacenim,
spusténi vzorku do lazné do kone&né (dolni) polohy, asovou prodlevu pro setrvani vzorku v lazni a
vytazeni vzorku z |azné zpét do vychozi polohy.

V automatickém rezimu vykonava pfistroj cely cyklus nanaSeni automaticky.

V manualnim (poloautomatickém) rezimu Ize cyklus provadét postupné po krocich s ¢ekanim
na povel operatora pfed provedenim kazdého kroku.

VS8echny parametry namaceciho cyklu jsou nastavitelné. Posledni pouzity soubor parametru si
pfistroj pamatuje po vypnuti a pouZije jej po zapnuti. Soubory parametrll Ize také ukladat do paméti a
zpétné z paméti vyvolavat. Takto Ize ulozit az 7 souborll parametra.

Popis pristroje
Zakladni ¢asti pristroje je Sroubovy vertikalni posuv instalovany letmo nad ochranny box spolu
s elektrickymi obvody.

Posuvny mechanismus

Posuvny mechanismus je tvofen dvojici vodicich ty¢i, suportem s linearnimi kuli¢kovymi
lozisky a posuvovym Sroubem s délenou matici. Vodici ty€e i linearni loziska s obihajicimu kuli¢kami
jsou nerezové. Loziska jsou v uzavieném provedeni s tésnicimi krouzky, coz zamezuje Uuniku maziva a
umoznuje bezudrzbovy provoz. Posuvovy Sroub je rovnéz nerezovy s teflonovou kluznou vrstvou na
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povrchu a pracuje bez maziva. Ville matice na Sroubu se automaticky vymezuje pouzitim délené
matice s pruzinovym piredpétim.

Trubkova pouzdra linearnich lozisek a matice posuvu jsou montovany na spole¢ném pficném
nosniku, ktery tvofi nosi¢ vzork(. Na nosici vzork( je fada otvor( se zavitem pro montaz riiznych typu
drzakd vzorkd.

Pohon Sroubu posuvu je fe$en dvojstupniovym pfevodem s ozubenymi feminky s otacivymi
dilG ulozenymi ve valivych loZiscich. Motor posuvu je stejnosmérny se statorem s permanentnim
magnetem a rotorem bez Zeleza s minimalizovanym momentem stervaénosti. Motor je
vybaven enkodérem (impulsnim rotacnim Cidlem) pfimo na ose motoru pro pfesné relativni
odmérovani polohy. Je dopInén absolutnim odméfovanim polohy viceotackovym potenciometrem
spfazenym pres Snekovy prevod se Sroubem posuvu.

Mechanismus je montovan na horni sténu ochranného boxu.

Ochranny box

Ochranny box z profilové nerezavéjici oceli ma pevnou zadni sténu z nerezového plechu
opatienou otvory se zaslepkami pro pfipadné pfipojeni na odsavani.

Elektricka ¢ast

Elektricka ¢ast obsahuje fidici mikrokontrolér, displej a ovladaci prvky na ¢elnim panelu,
regulator rychlosti motoru s vlastnim mikrokontrolérem a spinané napajeci zdroje pro Fidici elektroniku
a motor posuvu.

Ridici mikrokontrolér obsluhuje displej, zajistuje zadavani povelli a parametrd tladitky a
digitalnim potenciometerem na ¢elnim panelu. Komunikuje s regulatorem motoru tj. generuje povely
pro provedeni jednotlivych fazi namaceciho cyklu. Také zajistuje ukladani a opétovné vyvolavani sad
parametrti namaceciho cyklu.

Displej na €elnim panelu je LCD alfanumericky &tyffadkovy. Ovladaci prvky jsou na €elnim
panelu rozdéleny do sekci pro Fizeni namaceciho cyklu, rychloposuv, nastaveni parametrl a tlacitka
kontextova s vyznamem vyznacenym pro danou situaci na displeji.

Regulator rychlosti a polohy motoru pracuje v polohové vazbé s vyuzitim polohového signalu z
enkodéru na motoru. Zajistuje elektrické vymezeni krajnich poloh, pfesun posuvu do zadané polohy
zadanou rychlosti a pomocné regulaéni procesy jako jsou rampy pro rozjezd a dojezd motoru.
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Obsluha

Obsluha sestava z pfedvolby vSech parametr(l namaceciho cyklu a provedeni cyklu
automaticky nebo poloautomaticky s krokovanim jednotlivych fazi.

Dale Ize provadét pomocné ukony jako manualni pfesun do libovolné polohy, pferuseni cyklu
v libovolné fazi, ukladani a opétovné nahrani parametr(i cyklu do paméti pfistroje.

Volitené parametry cyklu a jejich popis:
- Rychlost nahoru (Up speed)
- rychlost vytahovani vzorku z lazné
- pro pfesun z polohy dolni do polohy horni
- Rychlost dolt (Down speed)
- rychlost namaceni vzorku do lazné
- pro pfesun z polohy horni do polohy dolni
- Poloha horni (Upper position)
- pocate¢ni poloha vzorku nad lazeni pfed namacenim
- Poloha dolni (Lower position)
- konec&na poloha vzorku v lazni
- Prodleva horni (Upper delay)
- doba setrvani v horni poloze pfed namacenim
- Prodleva dolni (Lower delay)
- doba setrvani vzorku v lazni
- Poloha parkovaci (Park position)
- poloha pro manipulaci se vzorky
- Rychlost manualni (Manual speed)
- rychlost pouzivana pro
- rychloposuv manualni nahoru i dolt
- pfesun do parkovaci polohy
- pfsun z parkovaci polohy do horni polohy pfed namacéenim
- Rezim experimentu (Experiment mode)
- jednoduchy automaticky, automaticky nebo manualni resp. krokovany
- PocCet vrstev, které se maji nanést.

Poznamky k nastaveni parametri:

Predpoklada se nastaveni v§ech parametr( cyklu pfed provedenim cyklu. Parametry nemohou byt
meénény jakmile je cyklus zahajen.

Rychlosti mohou byt nastaveny libovolné, prodlevy a typ cyklu také.

Pro polohy se pfedpoklada nastaveni parkovaci polohy nad horni polohu a nastavené horni polohy
nad dolni polohu.
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Jednoduchy automaticky namaceci cyklus (SIMPLE)

Jednotlivé faze cyklu
- start cyklu
- stisknutim tlacitka START
- pfesun do horni polohy (pfiprava na namaceni)
- poloha cilova podle parametru Poloha horni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost manualni
- Casova prodleva v horni poloze
- délka podle parametru Prodleva horni
- pfesun vzorku do dolni polohy (namaceni vzorku do lazné)
- poloha cilova podle parametru Poloha dolni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost dolu
- Casova prodleva v dolni poloze (setrvani vzorku v lazni)
- délka podle parametru Prodleva dolni
- pfesun vzorku do horni polohy (vytahovani vzorku z I1azné)
- poloha cilova podle parametru Poloha horni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost nahoru
- pokud je nastaveno potahovani vice vrstev pokracuje cyklus ¢asovou prodlevou v horni
poloze a poté za¢ne potahovat dalSi vrstvu
- zaparkovani posuvu do parkovaci polohy
- poloha cilovéa podle parametru Poloha parkovaci
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost manualni
- provede se, pokud posuv v této poloze jiz neni

Automaticky namaceci cyklus (AUTOMATIC)

Jednotlivé faze namaceciho cyklu:
- start cyklu
- stisknutim tlacitka START
- zaparkovani posuvu do parkovaci polohy
- poloha cilova podle parametru Poloha parkovaci
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost manualni
- provede se, pokud posuv v této poloze jiz neni
- prodleva manipulaéni
- bez omezeni délky
- ukonCeni manipulacni prodlevy
- tlacgitkem STEP
- pfesun do horni polohy (pfiprava na namaceni)
- poloha cilovéa podle parametru Poloha horni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost manualni
- Casova prodleva v horni poloze
- délka podle parametru Prodleva horni
- pfesun vzorku do dolni polohy (namaceni vzorku do lazné)
- poloha cilova podle parametru Poloha dolni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost dolu
- Casova prodleva v dolni poloze (setrvani vzorku v lazni)
- délka podle parametru Prodleva dolni
- pfesun vzorku do horni polohy (vytahovani vzorku z |azné)
- poloha cilovéa podle parametru Poloha horni
- rychlost pfesunu podle parametru Rychlost nahoru
- pokud je nastaveno potahovani vice vrstev pokracuje cyklus ¢asovou prodlevou v horni
poloze a poté zaéne potahovat dalSi vrstvu
- ukon¢eni cyklu
- setrvani v horni poloze po neomezenou dobu
- informace o ukonceni cyklu se objevi na displeji

Poznamky k provedeni cyklu:
- po ukon¢eni cyklu Ize pro usnadnéni manipulace se vzorky pouzit rychloposuv nebo zaparkovani
- cyklus Ize kdykoliv prerusit tlaitkem STOP

- informace o pfed€asném ukonceni cyklu se objevi na displeji
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Manualni (poloautomaticky) namaceci cyklus (MANUAL)

Jednotlivé faze namaceciho cyklu jsou stejné jako u automatického cyklu.
Mezi jednotlivymi fazemi pfistroj vzdy ¢eka na stisknuti tlacitka STEP
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Ovladaci prvky na ¢elnim panelu

Sekce displeje
Digitalni displej
- zobrazuje rlizné udaje zavisle na stavu pfistroje
Tlacitka
- kontextova tlacitka, vyznam jednotlivych tlacitek se méni podle situace
- funkce je vzdy pro danou situaci uvedena na displeji nad resp. pod tlacitkem
- tlaCitka bez popisu nemaji v dané situaci zadnou funkci

Sekce ,,CYCLE“ fizeni namaceciho cyklu

Tlacitko ,,START*
- zahajuje provedeni namaceciho cyklu automatického nebo poloautomatického
- funkéni jen ze zakladniho menu

Tlacitko ,,STEP“
- ukonéuje prodlevu v parkovaci poloze v automatickém cyklu
- zahajuje provedeni dalSi faze poloautomatického (krokovaného) cyklu
- funkéni vzdy béhem namaceciho cyklu

Tlagitko ,,STOP“
- zastavi provadéni namaceciho cyklu automatického nebo poloautomatického
- funkéni vzdy béhem namaceciho cyklu

Sekce ,,SET“ nastaveni parametru
Elektronicky potenciometr
- prvek je oto€ny nekonecny enkodér bez mechanickych zarazek
- otd€enim se nastavuje vybrany parametr
- otd€eni ve sméru hodinovych ruci¢ek zvySuje hodnotu parametru po krocich
- ot4€eni proti sméru hodinovych rucgi¢ek sniZzuje hodnotu parametru po krocich
- pii stisknutém kontextovém tlagitku ,JEMNE* se parametr m&ni jemnéji
- pfi stisknutém kontextovém tlacitku ,SLEDOVAT" pro parametry pfedstavujici polohu
sleduje posuv aktualné& nastavovanou polohu

Sekce ,,HLAVNI VYPINAC*

Vypina¢ napajeni
- hlavni vypina¢ napajeni celého pfistroje
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Menu urovné 0 (zakladni)

Menu zakladni
Po zapnuti se pfistroj nachazi v zakladnim stavu, na displeji je zakladni menu:

COATER
Pos: XXX.XX [ mm ]
Spd: XXX [ mm/m]
Parameters Save Load Park

Zobrazované infromace:
- aktualni poloha posuvu
- aktualni rychlost posuvu

Aktivni ovladaci prvky:
Tlacitko START
- spusti namaceci cyklus s aktualnimi parametry tj. s parametry naposled pouzitymi
nebo modifikovanymi nebo nahranymi
Tlag¢itko FAST UP rychloposuv nahoru
- po dobu stisknuti tlagitka jede posuv nahoru rychlosti dle parametru Rychlost manualni
Tla¢itko FAST DOWN rychloposuv dolu
- po dobu stisknuti tlacitka jede posuv dolu rychlosti dle parametru Rychlost manualni
Kontextove tlacitko Parameters
- pfechod do menu prohlizeni a modifikace parametri namaceciho cyklu
Kontextové tlacitko Save
- pfechod do rezimu uloZeni aktualnich parametrd namaceciho cyklu do paméti pfistroje
Kontextové tlagitko Load
- prechod do rezimu prevzeti aktualnich parametrd namaceciho cyklu z paméti pfistroje
Kontextové tlagitko Park
- spusti nastaveni posuvu do parkovaci (manipulacni) polohy
- po dosazeni parkovaci polohy se posuv automaticky zastavi
- pfed dosazenim parkovaci polohy je mozné posuv zastavit tlacitkem STOP
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Menu urovné 1 (pristupné ze zakladniho menu)

Menu Parametry - prohlizeni a modifikace parametrt
Do tohoto menu se dostaneme ze zakladniho menu kontextovym tladitkerm Parametry:

Up Down Upper Lower
speed speed position position
XXX [mm/m] XXX [ mm/m] XXX [ mm] XXX [ mm]

Back Next >>

Zobrazované infromace:
- nastavena rychlost aktivniho posuvu nahoru (vytahovani vzorku z lazné)
- nastavena rychlost aktivniho posuvu dolli (ponofeni vzorku do lazné)
- nastavena poloha horni (poloha poc¢atku spousténi vzorku do lazné)
- nastavena poloha dolni (poloha ukoné&eni spousténi vzorku do 14zné)

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlagitko Back
- pfechod zpét do zakladniho menu
Kontextové tlagitko Next >>
- prechod do menu prohlizeni a modifikace dalSich parametrll namaceciho cyklu
Kontextova tlagitka nad jednotlivyni parametry
- prechod do menu modifikace vybraného parametru

c5std_manual_cz.doc strana 11 z 20



Menu Ulozit - ukladani aktualnich parametru

Do tohoto menu se dostaneme z menu prohlizeni a modifikace parametr(i kontextovym tlacitkerm

Ulozit:
1 2 3
Select file to SAVE parameters to
Back 5 6

Zobrazované infromace:
zadna

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextoveé tlagitko Back
- pfechod zpét do zakladniho menu bez uloZzeni parametrd
Kontextova tlacitka pro volbu souboru pro uloZeni aktualnich paramtrd
- stisknutim ulozime aktualni parametry do vybraného souboru
- soubory jsou oznaceny Cisly 1 az 7
- po ulozeni se automaticky vratime do zakladniho menu

Menu Nahrat - nahravani aktualnich parametru

Do tohoto menu se dostaneme z menu prohlizeni a modifikace parametr(i kontextovym tlacitkerm

Nahrat:
1 2 3
Select file to LOAD parameters from
Back 5 6
Zobrazované infromace:
zadna
Aktivni ovladaci prvky:

Kontextové tlacitko Back
- pfechod zpét do zakladniho menu bez nahrani parametr(
Kontextova tlagitka pro volbu souboru pro nahrani aktualnich paramtrd
- stisknutim pfevezmeme parametry z vybraného souboru
- soubory jsou oznaceny Cisly 1 az 7
- po nahrani se automaticky vratime do zakladniho menu
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Menu urovné 2 (pristupné z menu urovneé 1)

Menu Parameters->Next - prohlizeni a modifikace dalSich parametrt 1
Do tohoto menu se dostaneme z menu Parameters kontextovym tlagitkerm Next >>:

Upper Lower Parking Fast
delay delay position speed
XXX [s] XXX [s] XXX [mm] XXX [mm]
Back << Prev Next >>

Zobrazované infromace:
- nastavena prodleva v horni poloze pfed spusténim vzorku do lazné
- nastavena prodleva v dolni poloze tj. doba setrvani ponofeného vzorku v lazni
- nastavena poloha parkovaci (poloha manipulaéni)
- nastavena rychlost manualni (rychlost pro parkovani a rychloposuv)

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlagitko Back

- pfechod zpét do zakladniho menu
Kontextové tlagitko Next >>

- prechod do menu prohlizeni a modifikace dalSich parametrll namaceciho cyklu
Kontextove tlacitko << Prev

- pfechod do menu prohlizeni a modifikace pfedchozich parametrii namaceciho cyklu
Kontextova tlagitka nad jednotlivyni parametry

- prechod do menu modifikace vybraného parametru

Menu Parameters->Next->Next - prohlizeni a modifikace dalSich parametrti 2
Do tohoto menu se dostaneme z menu Parameters->Next kontextovym tladitkerm Next >>:

Cycle
mode
(XXX)

Back << Prev

Zobrazované infromace:
- nastaveny rezim cyklu (Auto nebo Manual)
- Auto znaci automatické provedeni celého cyklu
- Manual znadi provedeni cyklu po krocich

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextoveé tlagitko Back
- prechod zpét do zakladniho menu
Kontextove tlacitko << Prev
- pfechod do menu prohlizeni a modifikace pfedchozich parametrli namaceciho cyklu
Kontextova tlagitka nad jednotlivyni parametry
- prechod do menu modifikace vybraného parametru
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Menu urovné 3 (pristupné z menu urovneé 2)

Menu Parametry / Vybrany parametr - modifikace vybraného parametru
Do tohoto menu se dostaneme z menu Parameters nebo Parameters->Next nebo Parameters->Next-

>Next kontextovym tla¢itkerm nad vybranym parametrem:

Pro parametry reprezentujici rychlost (priklad):

Down speed XXX XX [mm/m]
< min, max >

Back Fine Set

Zobrazované infromace:
- aktualni nastavena hodnota vybrané rychlosti
- pfipustné meze pro nastaveni vybraného parametru
- pfi nastavovani omezuji automaticky hodnotu

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlagitko Back
- pfechod zpét do zakladniho menu beze zmény parametru
Kontextové tlagitko Fine
- pfi stisknutém tlacitku probiha nastaveni parametru s menSim krokem
Kontextové tlacitko Set

- nastavena hodnota parametru plati a je zapsana do paméti aktualnich hodnot

az po stisknuti tlacitka
Elektronicky potenciometr Nastaveni parametru (oto¢ny nekone¢ny enkodér)
- otaenim se méni nastavena hodnota vybraného parametru

- ota¢eni ve sméru hodinovych ruci¢ek zvysuje hodnotu parametru po krocich
- otaceni proti sméru hodinovych ruciCek snizuje hodnotu parametru po krocich
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Pro parametry reprezentujici polohu (priklad):

Actual position: XXX [ mm]
Upper position: XXX [ mm]
< min, max >

Back Follow Fine Set

Zobrazované infromace:
- aktualni poloha
- aktualni nastavena hodnota vybrané polohy
- pfipustné meze pro nastaveni vybraného parametru
- pfi nastavovani omezuji automaticky hodnotu

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlacitko Back
- prechod zpét do zakladniho menu beze zmény parametru
Kontextové tlacitko Follow
- pfi stisknutém tlacitku sleduje posuv aktualni nastavenou polohu
- usnadnuje interaktivni nastaveni polohy vizualné
- rychlost posuvu je dle parametru Rychlost manualni
- tlaCitka Follow a Fine jsou vzajemné nezavisla
- mohou byt pouzita jednotlivé i sou¢asné
Kontextové tlagitko Fine
- pfi stisknutém tlagitku probiha nastaveni parametru s mensim krokem
- tla¢itka Follow a Fine jsou vzajemné nezavisla
- mohou byt pouzita jednotlivé i sou¢asné
Kontextové tlacitko Set
- nastavena hodnota parametru plati a je zapsana do paméti aktualnich hodnot
az po stisknuti tlacitka
Elektronicky potenciometr Nastaveni parametru (oto¢ny nekoneény enkodér)
- otaenim se méni nastavena hodnota vybraného parametru
- ota¢eni ve sméru hodinovych ruci¢ek zvysuje hodnotu parametru po krocich
- otaceni proti smeéru hodinovych ruciCek snizuje hodnotu parametru po krocich
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Pro parametry reprezentujici prodlevy (priklad):

Upper delay XXX [s]
< min, max >

Back Fine Set

Zobrazované infromace:
- aktualni nastavena hodnota vybrané prodlevy
- pfipustné meze pro nastaveni vybraného parametru
- pfi nastavovani omezuji automaticky hodnotu

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlacitko Back
- prechod zpét do zakladniho menu beze zmény parametru
Kontextoveé tla¢itko Fine
- pfi stisknutém tlacitku probiha nastaveni parametru s menSim krokem
Kontextové tlacitko Set
- nastavena hodnota parametru plati a je zapsana do paméti aktualnich hodnot
az po stisknuti tlacitka
Elektronicky potenciometr Nastaveni parametru (oto¢ny nekoneény enkodér)
- otaenim se méni nastavena hodnota vybraného parametru
- ota¢eni ve sméru hodinovych ruci¢ek zvysuje hodnotu parametru po krocich
- otaceni proti sméru hodinovych ruciek snizuje hodnotu parametru po krocich
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Pro parametry reprezentujici typ cyklu:

Simple
Experiment mode
< Manual , Auto, Simple >
Back Auto Manual

Zobrazované infromace:
- 7zadné

Aktivni ovladaci prvky:
Kontextové tlagitko Back

- prechod zpét do zakladniho menu beze zmény parametru
Kontextoveé tlagitko Auto

- stisknutim tlagitka se nastavi automaticky cyklus jako aktualni
Kontextové tlacitko Manual

- stisknutim tlacitka se nastavi poloautomaticky (krokovany) cyklus jako aktualni
Kontextové tlacitko Simple

- stisknutim tlaCitka se nastavi jednoduchy cyklus jako aktualni

c5std_manual_cz.doc strana 17 z 20



Ovladani pristroje po sériové lince

PFistroj je vybaven sériovou linkou standardu RS232, ktera umoznuje jeho ovladani z nadfazeného
pocitace.

Nastaveni parametri komunikace

Pro komunikaci se zafizenim nastavte sériovy port na 9600 baudd, parita Zadna, délka slova 8 bitd, 2
stopbity.

Nastaveni komunikace pomoci USB

USB komunikace se zafizenim coater je implementovana s pouzitim obvodu FT245 firmy FTDI. Pfed
pfipojenim zafizeni je nutné nainstalovat ovladace. Ty jsou k dispozici na webovych strankach firmy

FTDI. Pro komunikace je pouzit VCP (virtual com port) ovladag. Stahnéte tento ovladac¢ ze stranek
vyrobce a nainstalujte do pocitace. Jakmile je ovlada¢ nainstalovan muzete pfipojit zafizeni coater

k pocitaci. Po zapnuti zafizeni operacni systém Windows detekuje nové zafizeni a automaticky
vybere spravny ovladac¢. Ve spravci zafizeni se objevi nova zasuvka typu COM. Tuto novou zasuvku
pouzijte pro komunikaci se zafizenim stejnym zplsobem jako by se jednalo o bézny COM standardu

RS232.

Prikazy pro ovladani zarizeni
Pfikaz musi byt ukon€en znaky CR a LF (hex 0xOD a 0x0A). Stejné tak navratova hodnota je
ohrani¢ena témito znaky. Kromé odezvy na pfikazy se mohou na sériové lince objevit i dalSi data,
které vSak nejsou uvozena znaky STX ETX a proto je Ize snadno odlisit od reakci na pfikazy.
Zafizeni potvrzuje pfijeti pfikazu jeho opakovanim. Pfikaz G pro nacteni aktualni polohy
kromé& opakovani pfikazu vySle i aktualni polohu.

Pfikaz Parametr | Navratova hodnota Priklad
A | Activate |zadny zadna (jen Aktivuje rezim Fizeni | A<CR><LF>
opakovani pfikazu) | pfes sériovou linku
S | Set rychlost v | Zadna (jen Nastavi rychlost S135<CR><LF>
speed mm/min | opakovani pfikazu) | voziku
P |Goto poloha v |zadna (jen Dojede vozikem do | P150000<CR><LF>
position | mikromet | opakovani pfikazu) | uréené polohy, kde
rech zastavi
U [Goup zadny zadna (jen Rozjede vozik U<CR><LF>
opakovani pfikazu) | smérem nahoru.
Pokracuje az do
konce pojezdu nebo
do piikazu T.
D |Go down |zadny zadna (jen Rozjede vozik D<CR><LF>
opakovani pfikazu) | smérem dolu.
Pokracuje az do
konce pojezdu nebo
do pfikazu T.
T | Stop zadny zadna (jen Zastavi vozik. T<CR><LF>
opakovani pfikazu)
G | Get zadny poloha v Vrati aktualni polohu | GRCR><LF>
position mikrometrech voziku.
Priklad:
Pfikaz: S150<CR><LF> nastaveni rychlosti na 150 mm/min

Odezva pristroje: S150<CR><LF>

Prikaz:
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G<CR><LF>
Odezva pfistroje:G234567<CR><LF>

potvrzeni nastaveni rychlosti

dotaz na polohu voziku
poloha je 234 567 mikrometr(i od dolIni krajni polohy
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Udrzba a opravy

Udrzba

-ob&asné vycisténi Sroubu posuvu a vodicich ty&i od prachu nebo jinych necistot. Pouzijte suchy
mékky textil a otfete povrch vodicich ty¢i a Sroubu. Dbejte, aby v zavitech $roubu nezlstaly Zadné
necistoty, pfipadné &asti Cisticiho textilu.

Opravy

Opravy a pfipadné sefizeni provadi dodavatel:

ID LAB s.r.o.
Jordana Jovkova 3260
143 00 Praha 4

tel.: +420 241 764 697
+420 604 940 907
e-mail: info@idlab.cz
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Specifikace

Rychlost posuvu
Rozsah

Krok nastaveni
Presnost nastaveni
Poloha

Rozsah posuvu
Krok nastaveni
Presnost relativni
Presnost absolutni

Ostatni parametry
Rozmeéry: fidici jednotka

box

Hmotnost: fidici jednotka
box

Napajeni

PFikon

Jisténi

Materialy vnitfku boxu
PFisluSenstvi
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[ mm/min ]
[ mm/min ]
[ mm/min ]

[ mmrel]
[mm ]
[mm ]
[mm ]

[mm]

[mm]
[kg]
[kg]
[VIHZ]
[VA]
(]
(]

1az 300

19" Rack vyska 3U hloubka 360mm

490 X 130 X 360 (5§ x vx h)

460 X 870 X 360 (5 x v x h)

max 20

max 5

220/ 50

max. 150

2 x tavna pojistka T3A

nerez ocel AISI304, teflon

sitovy kabel 3m s koncovkou EURO
propojovaci kabel CONTROL (D-SUB 25way)
propojovaci kabel MOTOR (Amp Baracuda 3way)
Navod k obsluze a udrzbé
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